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1. WSTEP
Przedmiot ST. E

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot elektrycznych przy wykonaniu instalacji
monitoringu wizyjnego

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa  specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z budowa o$wietlenia na drogach.

Kody CPV
W robotach remontu o$wietlenia ulicznego objetych opracowaniem wystepuja kody

CPV:

CPV 45.31.61.10-9 - stownictwo gtéwne

CPV 45.31.11.00-1 - roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
CPV 45.31.43.00-4 - Uktadanie kabli

CPV 45.31.51.00-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

CPV 45.31.57.00-5 - Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy
w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonfczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzagdem drogi i1 organem zarzadzajagcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, znaki drogowe itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w cen¢ umowna.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska naturalnego, W okresie trwania budowy

I wykanczania robot Wykonawca bedzie:

v podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do
przepisow 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osoéb lub wiasno$ci spotecznej i
innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
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nastepstwie jego sposobu dziatania.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegbdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglgdnione w cenie umowne;.

Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w pelni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzenh lub metod 1 w  sposob ciagly bedzie informowa¢ InZyniera
o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY
Kable

Kable uzywane do o$wietlenia drég powinny spelnia¢ wymagania odpowiednich
norm. Zaleca si¢ stosowanie kabli o napigciu znamionowym 0,4/1 kV, o zytach aluminiowych
lub miedzianych. Przekroj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku
napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oraz
skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe] w przypadku zerowania ochronnego. Nie zaleca
sie stosowania kabli o przekroju wiekszym niz 50 mm?.

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i1 bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych.
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2. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa3.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatdéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa wymaganiami SST.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w SST, a takze w normach 1 wytycznych.

Prace na liniach napowietrznych Zakladu Energetycznego nalezy prowadzi¢ w
technologii pracy przy wylaczonym napigciu, przy udziale przeszkolonych zalog
posiadajacych odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wszystkie prace prowadzone beda na polecenie pisemne, wydane przez Zaktad
Energetyczny, po dopuszczeniu przez Zaktad Energetyczny

Koszty dopuszczen do pracy nalezy uwzgledni¢ w ofercie.

Jezeli w trakcie wykonywania remontu znajdzie si¢ element, ktory nie nosi znamion
zuzycia wymagajacego remontu lub wymiany a zostal do takich prac zakwalifikowany w
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projekcie, nalezy kazdorazowo uzgodni¢ z Inzynierem, jakie zabiegi nalezy wykona¢ na
danym elemencie instalacji.

Polecenia Inzyniera b¢da wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ robdt. Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore
posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢
Z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentacja projektowa w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZyniera
0 zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inzyniera na pi$mie.

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla latarni i1 szaf o$wietleniowych jest sztuka a dla linii jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot

Gotowos¢ do odbioru robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami
InzZyniera, jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne.
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Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: - wykonanie uziomow
tasmowych

Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac protokoty
odbioréw robdt zanikajacych, dokumentacje powykonawcza oraz protokoty z dokonanych
pomiardéw skuteczno$ci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowej oraz pomiary opornosci
wykonywanych uzioméw.
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